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ВИБІР ШКАЛИ ПРІОРИТЕТУ СПОЖИВАЧІВ-РЕГУЛЯТОРІВ ЕЛЕКТРОСПОЖИВАННЯ
Вступ. Зниження пікового електроспоживання досягається різними способами, але перевага надається тим, що не мають мінімальний вплив на технологічний процес. На об’єктах промисловості  зниження електричного навантаження можливе за рахунок споживачів-регуляторів, вплив яких мінімальний на технологічний процес.
Мета роботи. Метою роботи є мінімізація впливу на виробничий процес при управлінні електричним навантаженням. 
Викладення основного матеріалу. Різні споживачі електричної енергії несуть різну "відповідальність " перед виробничим процесом. Тому, відключення споживачів-регуляторів (СР) електричного навантаження повинне здійснюватися відповідно до шкали їх пріоритету.

Спочатку шкала пріоритету СР може бути встановлена, використовуючи відомий метод рангової кореляції [1-3].

Однак, як показали дослідження, управління по апріорно встановленій шкалі пріоритету СР не завжди оптимально [4]. При регулюванні навантаженням найбільш часто відключаються СР з найбільш низьким пріоритетом і в про-процесі управління їх пріоритет може істотно зрости.

Пропонується методика управління електроспоживання за шкалою пріоритету, яка перебудовується в процесі управління по апріорно заданому циклу, і реалізує критерій рівної поточної участі електроприймачів згідно  заданого пріоритету.

Принцип управління за даною методикою показаний на рис.1.

Суть запропонованої методики полягає в наступному. Нехай є n СР, розташованих в порядку зростання пріоритетів, визначених за методом рангової кореляції. Встановлені в порядку пріоритету n СР розбиваються на i груп, кожна з яких містить відповідно k, l-k, ..., n-m приблизно рівних за рангами СР.

Введемо умови. 1. Пріоритет груп СР залишається незмінним, якщо    в контрольованому періоді T величина потужності, що відключається не перевищує сумарну потужність СР, що входять в групу. 2. Будь-який із СР не може бути повторно відключений в контрольованому періоді до тих пір, поки в процесі управління пріоритет СР не буде відновлений до первинного.
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Рисунок 1. Принцип управління електроспоживанням
Припустимо на k-му кроці управління необхідно знизити електроспоживання  на величину 
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 і інтервал управління становить ((t хвилин. Перевіряємо умову
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якщо 
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, то відключається перший СР на час 
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, а в шкалі пріоритетів йому присвоюється найвищий ранг серед СР даної групи, якщо 
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, то перевіряється умова 
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і в загальному виді
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(3)

При цьому ранг кожного відключеного СР в групі зростає відносно до рангів не відключених СР.

Якщо 
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, то першій групі СР присвоюється найвищий груповий ранг. Аналогічним чином перебудовується порядок пріоритету для інших i-1 груп СР.
Припустимо, що на k+1 кроці управління необхідно додатково знизити  електроспоживання на величину
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 і інтервал управління складає 
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. Припустимо, що на k-му кроці управління було відключено r споживачів з найбільш низьким пріоритетом. Так як на попередній крок управління порядок пріоритетів ПР був перебудований, то найбільш низький пріоритет матиме (n-r) -й ПР.
Далі перевіряються умови (1)-(3), причому СР, які відключалися раніше  згідно  умови 2, не відключаються. Якщо, наприклад, для першої групи СР 
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, то відключаються СР наступної групи і так далі аж до виконання умови 
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Якщо необхідно відновити відключені СР, то відновлюються відключені СР з найбільш високим пріоритетом, спочатку встановленим за методом рангової кореляції.

По закінченню контрольованого періоду Т групові пріоритети і при-пріоритети СР в групах відновлюються до початкового.
Висновок. Запропонована методика управління споживачами-регуляторами по шкалі пріоритету, яка перебудовується в темпі управління по апріорно заданому циклу. Використання даної методики дозволяє мінімізувати вплив на технологічний процес виробничої системи, пов'язаний з регулюванням електричного навантаження. 
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